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	1、研討會簡介：

地點：北台灣科學技術學院

時間：99年 11月12日(星期五)至99年11月12日(星期五)止，計7時

主辦單位：利基應用科技公司
 協辦單位：北台灣科學技術學院

2、研討會主題 2010競速自走車

為使電通系學生未來能參加自走車比賽，因而本人先至參加此領域的技術研習電子設計競賽自走車之軟體設計，簡易倒車測距感應模擬實驗，簡易自走車光控行車控制,簡易自走車的設計專區，自走車應用，馬達速度控制,人性化兩輪自走車之研究與製作，以形狀資訊進行目標追蹤之影像伺服自走車包含聲控、遙控、自走車之程式 外線感測自走車智財碼（ IP ）之設計，用單晶片閃避前方障礙物自走式機器人避障行為模式學習自走車，紅外線控制馬達驅動器,專題製作課程單晶片自走車 設計與實作一輛智慧型自動避障行動感測車。值得一提如下:InnoRacer 簡介:
1. BC2 核心

2. USB程式下載

3. BASIC 語言及函數指令控制

4. 提供數位及類比PID控制

5. 具馬達轉速回饋及過載保護功能

6. 跑道記憶功能

7. 內建G-Sensor, 提供彎道曲率計算

8. 額外cmdbus模組擴充功能

9. 適合教育學習及比賽用車
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	備註：

一、研習結案報告請先上傳（學校首頁-->使用者入口-->教師職員-->研討會心得分享-->研討會心得分享上傳-->輸入身分證號-->上傳研習紀錄），連同補助教師參加校外研習申請表及結案報告一份，並經系所主管簽章後，送人事室核銷。

二、此表內容請用電腦key in ，否則恕不收件；研習心得報告請務必詳述，切勿只填寫大綱或議程。
三、檢附研習相關資料影本(講義、評論內容等相關資料封面及目錄頁)。單一課程累積時數達十六小時以上者須加附研習時數證明。
四、發表論文者請全文影印一份送人事室留存

	報告人簽章
	系所主管簽章
	人事室主任簽章

	陳雲龍
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跑道記憶控制晶片P1





馬達速度控制晶片M1





感測器校正按鈕





萬向滾珠輪





反射式紅外線感測器





按鈕及燈號操作
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16000rpm 附編碼器驅動馬達
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馬達驅動晶片





Cmdbus模組外接接頭
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IR紅外線感測器
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